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Vision general

Vision general del LM Serial

El LM Serial es una interfaz UDP-Serie( 232 y 485 ) programable con 4 puertos GPIO con
reloj interno y calendario. En esta guia, se describen las caracteristicas del LM Serial asi
como su funcionalidad.

Es posible transmitir las 6rdenes de control incluyéndolas en el propio comando OSC o
mediante captura de un string externo que se almacena dentro de un banco de memorias.

Estas memorias pueden desencadenar la ejecucion de uno o varios comandos UDP/OSC, asi
como, abrir o cerrar contactos a través de los puertos GPIO.

Puertos:

Puerto 1: RS232

Puerto 2: RS232 / RS485 ( configurable )

Contactos:

Consta de 4 contactos GPIO

WORK:
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Led indicador de encendido

ACT
Puerto de alimentacion
principal

ARTNET/LAN UsB svDC

Puerto de alimentacién opcional
Led indicador de Actividad

Puerto de Ethernet

Led indicador de conexion

INTEF.FACE

Puerto de conexién multifunciéon
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CONEXIONES

Conexionado del dispositivo

Puerto de Ethernet, para el conexionado del LM Serial a la red de area local. La

conexion se realiza mediante RJ-45.

Hay que tener en cuenta que para la conexion directa a un PC es necesario el uso de
un cable de red cruzado ( en caso de que su equipo no sea Auto-MDIX compatible ).

Puerto de alimentacién principal, para el conexionado de la fuente de alimentacion
externa (+5VDC) suministrada con el dispositivo.

Puerto de alimentacién opcional, para suministrar alimentacion al dispositivo

mediante USB.

Puerto de conexion multifuncion, es un puerto SUB-D15 utilizado para conectar el

adaptador multiconector suministrado con el dispositivo.

PIN 1 RS232_1_TX
PIN 2 GND
PIN 3 RS232_2_RX
PIN 4 RS485_D+
PIN 5 GND
PIN 6 GPIO2
PIN 7 GPI04
PIN 8 GND
PIN9 RS232_1_RX
PIN 10 RS232_2_TX
PIN 11 GND
PIN 12 RS485_D-
PIN 13 GPIO1
PIN 14 GPI0O3
PIN 15 GND
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Cable adaptador

Junto al LM Serial se suministra un adaptador. Este, tiene un conector macho SUB-
D15 que se conecta al puerto SUB-D15 hembra ( etiquetado como “ INTERFACE ”

)-
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CONEXION A WORKCAD
Uso con WorkCAD

Todas las funciones de control avanzadas se realizan mediante WorkCAD, éste puede
ser descargado desde la pagina web de WorkPro.

Deteccion del LM Serial en WorkCAD

Iniciamos WorkCAD vy seleccionamos la pestafia “Network™ para ver todos los
dispositivos conectados a la red.

Library

Search

| LM-Serial

Al desplazar el raton sobre “LM Serial” pueden aparecer hasta 3 iconos diferentes:

- Indica que el dispositivo no esté actualizado.

+ : Al pulsar sobre este icono afiadiremos el dispositivo al proyecto. Hay que tener en cuenta
que si el dispositivo no se encuentra actualizado no podremos afiadirlo al proyecto.

I : Al pasar el puntero del ratén sobre este icono se nos mostrara informacion acerca del
dispositivo: ( IP fija, IP dinamica , Nombre, version... )
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Obteniendo informacién del LM Serial en WorkCAD

Para obtener informacién de un dispositivo debemos colocar el puntero del raton sobre el
icono “i” de cada dispositivo.

Library
Search

[ M-Serial i

0.1 (Updated)

Actualizacion de un dispositivo LM Serial en WorkCAD

Tras la instalacion de los dispositivos LM se recomienda la actualizacion de todos
ellos a la version mas reciente de software, las cuales incluyen correccion de errores
y nuevas funcionalidades. Los pasos a seguir para la actualizacion de un
dispositivos son:

1.Iniciamos WorkCAD y nos desplazamos a la pestafia “Network™, alli encontraremos todos
los dispositivos de la familia LM que hayan disponibles en la red.

2.Al desplazar el puntero del raton sobre el nombre del dispositivo , podemos ver diferentes
iconos, si entre ellos aparece el icono ~ quiere decir que debemos actualizar el dispositivo.
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Library

Search

Mando 3
Receiver 1
BLR-2 Lite
WPE26M :
Digiline MX - P ate Device
1 M Rorial A g
D2
Mando 2
Mando 4
WHC-1

3.Hacemos “click” sobre el icono  ( en caso de aparecer ) para actualizar el
dispositivo.

Si al seleccionar “Yes” obtiene un error, por favor revise que el rango IP del PC con
WorkCAD es el mismo que el del dispositivo LM.
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4.Hacemos “click” sobre “YES” y dara comienzo el proceso de actualizacion del
dispositivo.

_

5.Durante el proceso de actualizacién la barra de progreso se detendra unos
instantes durante el auto-reinicio del dispositivo, por favor espere y no desconecte el
dispositivo hasta que todo el proceso se haya finalizado.

dl4 Rebooting x|

L

6.Una vez finalizada la actualizacion WorkCAD mostrara un cartel indicando que el
proceso se ha realizado correctamente.

E— x|

The device has been updated successfully,
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Cambio del nombre de un LM Serial en WorkCAD

1-Para cambiar el nombre de un dispositivo es necesario afiadirlo al proyecto , para
ello en uno de los dispositivos que aparecen en la pestafia “Network” hacemos
“click” sobre el icono “+”. El dispositivo subira a la parte superior dentro de “Project
Inspector”.

2-Sobre el nombre del dispositivo hacemos “click derecho” y se mostrara un

desplegable , en el que seleccionamos la opcion “Rename”

PROJECT INSPECTOR
Project #1

OSC HISTORY Register Listener: Port=0

| — Parameters

Rename
Delete R5-232
Change static IP / Subnet Mask 19200

RebootDevice
Mode
Baudrate 19200
— ArtMet
Universe 0

Submet O

3-Le asignamos un nuevo nombre al dispositivo.

ol WorkCAD 2

File Edit Help

R OSC HISTORY  Register Listener: Part=0

]
MNew Mame ~
rameters

LM-Serial Options——— _ UART1

Date 02 015 Mode

Baudrate

Un vez modificados el nombre o la direccion IP se aconseja el reinicio del dispositivo
para almacenar correctamente los datos.
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Cambio de la direccién IP de un LM Serial en WorkCAD

1-Sobre el nombre del dispositivo hacemos “click derecho” y se mostrara un
desplegable , en el que seleccionamos la opcion “Change static IP”

PRI BT P LT OSC HISTORY  Register Listener: Port=0

Project #1
MNew Group #1
| LM-Serial #1 |
Rename

— Parameters

Delete
Change static IP / Subnet Mask 19200
RebootDevice
Maode R5-232
Baudrate 19200
— Arthet
Universe

Subnet

2-Le asignamos una nueva direccion IP al dispositivo.

PROJECT INSPECTOR OSCHISTORY Register Listener: Port=0

rameters

Dptions—————— —UART 1
Mew Subnet Mask: te 02/12/2015 Mode

ey 1 = Baudrate 19200

— UART 2

gy 2 - t o t_' Nay _ .
Mew Default Gateway System Time
Mode
tomatic IP Enabled Baudrate 19200
Change — ArtNet

niverse

Subnet

Un vez modificados el nombre o la direccion IP se aconseja el reinicio del dispositivo
para almacenar correctamente los datos.
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Reinicio de un LM Serial desde WorkCAD

1-Sobre el nombre del dispositivo hacemos “click derecho” y se mostrara un

desplegable , en el que seleccionamos la opcion “RebootDevice”

FEI ROV EOTE OSC HISTORY  Register Listener: Port=0

T INiSerial s I — Parameters

Rename — — UART 1

Delete Mode
Change static IP { Subnet Mask Baudrate

RebootDevice -
— UART 2

Mode R5-23
Baudrate 19200

ArtMet

Subnet

2-WorkCAD nos pedira confirmacion para reiniciar el dispositivo
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CONFIGURACION

Ajuste de hora

El LM Serial incluye un reloj interno con reserva de marcha con una duracion de 7 dias.
Desde WorkCAD podemaos ajustar el reloj horario interno.

~— Parameters

— Options

Date  02/12/2015
Time 15

System Time

El ajuste horario se realiza de forma automatica a través del boton “System Time”, también
puede realizarse de forma manual mediante el desplegable de fecha y el ajuste de hora:

ol WorkCap 2
File Edit Help

FEML AT RO Y OSC HISTORY  Register Listener: Port=0

Group #1
.+ LM-5erial #1

7 8 9

14 15 16 17 18 19 20 |sanp
21 22 23 24 25 26 27

28 20 30 31 . 2

4 5 6 7|8

PARA APLICAR LOS CAMBIOS ES NECESARIO PULSAR “SAVE”
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Ajuste de los puertos de Entrada / Salida

Es posible configurar cada uno de los 2 puertos de forma independiente. Hay que tener en
cuenta que el puerto 1 solo puede ser configurado como RS232, pudiéndose ajustar el

Baudrate desde para la UART 1 segun las necesidades. Por defecto esta configurada a 19200
baudios.

— UART 1
Mode R5-232

Baudrate 19200

—WUART 22—

Mode RS-232

Baudrate 159200

PR Y —
Universe 0

Subrmet O

El puerto 2 (UART 2 ) mediante el menu desplegable puede ser configurado como RS232,
RS485y DMX (INyOUT) .

— UART 1
Phy Mode RS5-23
Mode O5C Processor
Baudrate O

— UART 2

Phy Mode RS-232

Mode O5C Processor

Baudrate O
— ArtMet
Universe

Subnet

PARA APLICAR LOS CAMBIOS ES NECESARIO PULSAR “SAVE”
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Modos de trabajo

EL LM Serial soporta 3 modos diferentes de funcionamiento en funcion del trabajo que se
quiera realizar con el dispositivo:

OSC Processor: En este modo el LM Serial opera como Emisor y Receptor de
comandos OSC.

Cuando realiza el envio de un mensaje se afiade los caracteres “#” 'y “/«.
Ejemplo: # mensaje /

Cuando tiene que recibir un mensaje espera primero el caracter “#” y luego “/.
Ejemplo: # mensaje /

Passthrough: En este modo el LM Serial no procesa ningin mensaje, la
informacion que entra recibe es emitida exactamente igual.

Command Processor: En este modo el LM Serial compara los comandos recibidos
por cualquiera de los puertos series ( que estén configurados como “Command Processor” ) y
en caso de ser iguales, ejecuta los comandos almacenados en los Memory Bank.

— Commands
Bank Memory Bank 1
Command
IP 127.0.0.1 Port 9000
Command ffseriall/out.s;"PWR OFF550DH™

Add ieplace Delete

127.0.0.1:3000y//serial Ljout,s:"PWR. OFF$30Dh™
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Configuracion de los puertos GPIO

Los 4 puertos GP10 pueden ser configurados tanto como de entrada o de salida.

— GPIOs
—GPIo— e . —GPIO4——

Imput Input v

.IUI.E I u . . . .I“I.a | e .

Mediante el menu desplegable seleccionaremos su comportamiento ( Entrada o salida ).

En la parte inferior tenemos un indicador de estado, si el contacto esta siendo utilizado se
ilumina de color verde. Cuando esta configurado como salida es posible actuar sobre el
contacto manualmente haciendo “click” sobre el indicador.

— GPIOs
—GPIOl— . GPID 2

Output Output

Value Value
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EJEMPLOS DE USO

Uso del dispositivo como Nodo Artnet
1°-Configuramos la UART 2 como DMX OUT y guardamos los cambios.

2°-Conectamos el cable de DMX que llegue desde los aparatos de iluminacion al LM_Serial,
teniendo en cuenta:

CONECTOR XLR-5 CONECTOR DEL LM-Serial

Pin 1 Pin 11
Pin 2 Pin 12
Pin 3 Pin 4
Pin 4
Pin 5

Uso del dispositivo como Emisor ArtNet
1°-Configuramos la UART 2 como DMX IN y guardamos los cambios.

2°-Conectamos el cable de Ethernet que llega desde la mesa de control de iluminacién / PC al
LM_Serial.

2°-Conectamos el cable de DMX que llegue desde los aparatos de iluminacion al LM_Serial,
teniendo en cuenta:

CONECTOR XLR-5 CONECTOR DEL LM-Serial

Pin 1 Pin 11
Pin 2 Pin 12
Pin 3 Pin 4
Pin 4
Pin 5
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Uso del dispositivo como interfaz UDP / RS232

1°-Configura la UART 1 en el Baudrate adecuado segun las caracteristicas del dispositivo
serie gue se desea controlar y guardamos los cambios.

2°-Ajustamos el modo de trabajo en “Passthrough”

3°-Desde el dispositivo de control que envia los mensajes UDP enviamos el comando:

//seriall /out;,s;”datos_serie";

Donde:

seriall indica el puerto por el que se quiere enviar el comando ( pudiendo ser seriall o serial2

).
s indica que se trata de un string ( en caso de ser un blob se indicaria con b))

datos_serie indica el comando RS232 0 RS485 que se desea enviar

Ejemplo encendido de un videoproyector:
Comando UDP enviado: //seriall/out;,s;"PWR ON”;

Comando que convierte el LM_Serial desde UDP al Puerto Serie 1: PWR ON

Qo
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Uso del dispositivo como interfaz SERIAL / UDP

1°-Configura la UART 1 o 2 en el Baudrate adecuado segun las caracteristicas del dispositivo
de control y guardamos los cambios.

2°-Ajustamos el modo de trabajo en “OSC Processor”

3°-Desde el dispositivo de control que envia los mensajes serie enviamos el comando:

#//udp/out;,siib;"iptargert”;fport;lport;"datos_udp";\

Donde:
iptarget indica la direccion IP del dispositivo al que se le quiere enviar el mensaje.

fport indica el puerto de destino del mensaje.

Iport indica el puerto local desde el que se envia el mensaje.

datos_udp indica el comando gue se desea enviar.

Ejemplo subir la ganancia de la salida 1 de Digiline.

Comando enviado desde un dispositivo de control por puerto serie al LM_Serial:
#//udp/out;,siib;"192.168.1.3";9000;9000;"//outl1/gain,;fFF;10.00;";\
Comando convertido por el LM_Serial y enviado por UDP al Digiline:

//outl/gain;fFF;10.00;

Ejemplo subir la ganancia de la salida 1 de todos los Digiline de la red.

#//udp/out;,siib;"255.255.255.255";9000,9000;"//outl /gain;fFF;10.00;";\

Qo
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Ejecucion de comandos almacenados en la memoria del LM Serial a través del puerto
serie:

1°-Configuramos la UART 1 en el modo de trabajo “OSC Processor” y el Baudrate adecuado
y guardamos los cambios.

3%-En el apartado "Commands" seleccionamos "Memory Bank 1"
4°-Escribimos el comando que deseamos enviar, la ip de destino y el puerto.
5°-Hacemos click sobre “Add" y guardamos los cambios.

7°-Desde el dispositivo de control principal por serie enviamos el comando:

#//memoryl/exec;,;\

(Parity None)
(Data size 8)

Al recibir esta orden el LM Serial ejecutara la memoria 1

Ejecucién de comandos almacenados en la memoria del LM Serial al recibir un
comando especifico

1°-Configuramos la UART 1 en el modo de trabajo “Commands Processor” y el Baudrate
adecuado y guardamos los cambios.

2°-En el apartado "Commands™ seleccionamos "Memory Bank 1’y en el campo inferior
“Command” introducimos el comando que esperamos recibir”

3°-Escribimos el comando que deseamos enviar, la ip de destino y el puerto.
4°-Hacemos click sobre “Add" y guardamos los cambios.

5°-Desde el dispositivo de control principal por serie enviamos el comando que se espera
recibir ( se ha definido anteriormente en el paso 2°)

(Parity None)
(Data size 8)

Al recibir esta orden el LM Serial ejecutara la memoria 1
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Ajuste de los niveles de 3 0 mas canales DMX al recibir un comando por el puerto serie

1°-Configuramos la UART 1 en el modo de trabajo “OSC Processor” y el Baudrate adecuado

y guardamos los cambios.

2°-Configuramos la UART 2 como DMX OUT

3%-En el apartado "Commands" seleccionamos "Memory Bank 1"
4°-Escribimos el comando:

#//dmx1/ch/1;,i;128;\

Para ajustar el canal 1 al valor 128

La IP debe ser 127.0.0.1 y el puerto 9000

5°-Hacemos click sobre “Add" y guardamos los cambios.

6°-Repetimos los pasos 4° y 5° introduciendo los siguientes comandos respectivamente:

#//dmx1/ch/2;,i;255;\

#//dmx1/ch/3;,i;192;\

7°-Desde el dispositivo de control principal enviamos el comando:
#//memoryl/exec;,;\

(Parity None)

(Data size 8)

Al recibir esta orden el LM Serial ejecutara la memoria 1

Qo
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Ejecucion de comandos almacenados en la memoria del LM Serial al abrir o cerrar un
contacto GP10O

1°-Configuramos la UART 1 en el modo de trabajo “Passthrough” y el Baudrate adecuado y
guardamos los cambios.

2°-En la parte inferior en la zona de GPIOs, ajustamos el GPIO 1 como entrada para que al
cerrarse el contacto se ejecute la memoria..

3°-En el apartado "Commands™ seleccionamos “GPIO1”.
4°-Escribimos el comando que deseamos enviar, la ip de destino y el puerto.
4°-Hacemos click sobre “Add" y guardamos los cambios.

50-Cerramos el GP1O 1 ( pines 13y 15) y los comandos seran ejecutados.

Uso del dispositivo como interfaz SERIAL / OSC

1°-Configuramos la UART 1 en el modo de trabajo “OSC Processor” y el Baudrate adecuado
y guardamos los cambios.

3°-Desde el dispositivo serie de control enviamos el comando:
#//udp/out;,siib;"iptargert”;fport;lport;"datos_udp";\

Donde:

iptarget indica la direccion IP del dispositivo al que se le quiere enviar el mensaje.
fport indica el puerto de destino del mensaje.

Iport indica el puerto local desde el que se envia el mensaje.

datos_udp indica el comando que se desea enviar.

Qo
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Uso del dispositivo como interfaz OSC / SERIAL

1°-Configuramos la UART 1 en el modo de trabajo “OSC Processor” y el Baudrate adecuado
y guardamos los cambios.

3°-Desde el dispositivo OSC de control enviamos el siguiente comando a la IP del LM_serial

al puerto 9000:

#//seriall /out;,s;”datos_serie”;\

Donde:

datos_serie indica el comando que se desea enviar

Uso del dispositivo como interfaz Serie desde Windows

Usando una aplicacion como Hercules es posible utilizar el LM_Serial como una interfaz

UDP-Serie.

&% Hercules SETUP utility by HW-g

uppP Selupl Seral l TCP Clienll TCP Server UDP | Test MUdEI About |

Received data

UDP socket created

#bundle/serialil/out,sPUR ON

Sent data

//seriall/out;,s;"PUR ON";

~UDP
Module IP Port
[2002 [s000

|amn X Close

— Server settings

[~ Server echo
I~ Rediect to TCP Server
™ Rediect to TCP Client

— UDP broadcast

File: name:
No file

Load]lie |

— Send

|f!seria|1;’out;,s;“F'WH aN'":

WORK:TY

™ HEX  Send | H I_Ugmup
r HEX Sl | www.HW-group.com

Hercules SETUP stility

[~ HEX Send I Version 3.2.8
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03 Hercules SETUP utility by HW-g

UDP Setup  Seiial | TCP Clent | TCPewerl UDP | TestMode | About |

Feceived/Sent data

PWR ON

" Modem lines

@co @R @DSR @CTs [ DTR rnrs‘

Data size

8 -

Parity

none v

Handshake
OFF
Mode

Free

X Close

Hwg P update

 Send

[FriFi ONSODR

|##.-'.‘drm-:fsel.l’.-“ch.-“1 PAEIRY

|buuar

I~ HEX Send
7 HEX Send
I~ HEX Send

WORK:TY
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vrurw.HW-group.com
Hercules SETUP atility
Version 3.2.8

26 de 28



TABLA DE COMANDOQOS

Ejecutar una memoria
Activar o desactivar GPI10
Enviar datos por ethernet
saber hora

Sacar por serie

Por DMX ajustar nivel master

NOTAS

//memory3/exec;,;

//gpiol/value;,i;1;
//udp/out;,siib;”iptargert";fport;lport;"datos_udp"”;
//config/date;,;

//seriall/out;,s;”datos_serie";

//dmx1/ch/-1;,i;100;

-Para enviar mensajes hexadecimales es necesario afiadir $$ delante de cada byte

-Si se desea poner comillas simples hay que afiadir $$ delante de las comillas

-Si se desea poner el simbolo del délar hay que afiadir $$$$ antes del simbolo $

-La diferencia entre mandar strings (s ) y blobs ( b ) es que el blob permite el envio de bytes
con valor $00. Mientras en que con la string este byte representa el final de la string ( por lo

gue no se puede mandar ).

®
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